Anul IV

PLAN DE INVATAMANT
2014/2015

EM - Electromecanica

Semestrul I

Semestrul II

Nr. Form |Credite Forma| Credit
rt. || D ISCIPLINA | [P]| a [semI [P| [dever| e |[Tip]| Cuplaje
OBLIGATORII
| 1 ”Ac‘gionéri electrice I EMII” 3 | | 2 | | E | 5 | | | | | | 0 DD
[ 2 |[Actionari electrice 11 emil|| | | | | [ o | 2 | | | 1 | E [ 6 |DD
| 3 ||Echipamente numerice pentru instalatii electromecalﬁlittll” | | | | | 0 | 2 | 1 | | | E | 6 DS
| 4 ”Management SE || | 1 | | | \4 | 2 | | | | | | 0 DD
| 5 ”Microma§ini electrice EMI ||| 2 | | | | E | 4 | | | | | | 0 DS
| 6 ||Modelare si simulare EMII” | | | | v | 3 | | | | | | 0 DS
| 7 ||Practica pentru elaborarea proiectului de diploma (EMII” | | | | | 0 | | | | | \% | 6 DD
| 8 |[Producerea, transportul si distributia energiei electriteTH| | [ 1 | | E | 3 | | | | | [ o DD
| 9 ||Sisteme cu microprocesoare EMII” | | 1 | | E | 5 | | | | | | 0 DD
OPTIONALE
| 1 ||C0nducerea asistatd a proceselor EMII” 2 | | 1 | | E | 4 | | | | | | 0 DS
| 2 ”Instala‘gii electrice industriale EL-TI-” | | | | | 0 | 3 | 1 | 1 | 1 | E | 6 DS
[ 3 ][Linii de fabricatie si roboti Emil|| | [ 1 ] | E [ 4 | | | | | | o |Ds
| 4 ||Microcontrolere si automate programabile EMII” | | 1 | | E | 4 | | | | | | 0 DS
| 5 ||Servosisteme EMII” | | | | | 0 | | 1 | | 1 | E | 6 DS
| 6 ||Sisteme de transport urban EMII” | | | | | 0 | | | | | E | 6 DS
| 7 ||Tract,iune electrica EMII” | | | | | 0 | | | | | E | 6 DS
| 8 ”Utilaje si tehnologii neconventionale EMII” 2 | | 1 | | E | 4 | | | | | | DS
Lot [2][ 7] [ elsw] 3] [=] Z
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Anul IV

PLAN DE INVATAMANT

2014/2015

EM-FR - Electromecanica cu frecventa redusa

Semestrul I

Semestrul II

Nr. Form |Credite Forma| Credit
ert. || D ISCIPLINA | [P]| a [semt [P| [dever| e |[Tip]| Cuplaje
OBLIGATORII
| 1 ||Acgi0néri electrice | EMII” 3 | | 2 | | E | 5 | | | | | | 0 DD
| 2 |[Actionari electrice IT emil]| | | | | [ o [ 2 ] | | 1 ] E ] 6 |DD
| 3 ”Echipamente numerice pentru instalatii electromecalﬁlidzllll | | | | | 0 | 2 | 1 | | | E | 6 DS
| 4 ”Management SE || | 1 | | | \4 | 2 | | | | | | 0 DD
| 5 ”Microma§ini electrice EMI ||| 2 | | | 1 | E | 4 | | | | | | 0 DS
| 6 ||Modelare si simulare EMII” | | | | v | 3 | | | | | | 0 DS
| 7 ||Practica pentru elaborarea proiectului de diploma (ZEMII” | | | | | 0 | | | | | \% | 6 DD
| 8 ||Producerea, transportul si distributia energiei electrfct.eTl-” | | 1 | | E | 3 | | | | | | 0 DD
| 9 ”Sisteme cu microprocesoare EMII” | | 1 | | E | 5 | | | | | | 0 DD
OPTIONALE
| 1 ||C0nducerea asistatd a proceselor EMII” 2 | | 1 | 2 | E | 4 | | | | | | 0 DS
| 2 ”Instala'gii electrice industriale EL-TF” | | | | | 0 | 3 | 1 | 1 | 1 | E | 6 DS
| 3 |[Linii de fabricatie si roboti Emil|| | | 1 ] 1 | E | 4 | | | | | | o |Ds
| 4 ||Microcontrolere si automate programabile EMII” | | 1 | 1 | E | 4 | | | | | | 0 DS
[ 5 |[Servosisteme emil|| | | | | [ o | [ 1 | [ 1 [ E [ 6 DS
| 6 ||Sisteme de transport urban EMII” | | | | | 0 | | | | | E | 6 DS
| 7 ”Trac‘giune electrica EMII” | | | | | 0 | | | | | E | 6 DS
| 8 ||Utilaje si tehnologii neconventionale EMII” 2 | | 1 | 2 | E | 4 | | | | | | DS
L2 [ 1 [[2 ][ 7 | [ ]l [ 3 [10] 3] [ ] 60
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Anul IV

PLAN DE INVATAMANT

2014/2015
INFIND - Informatica industrialda

Semestrul I

Semestrul II

Nr. Form |Credite Forma| Credit

ert. || D ISCIPLINA | [P]| a [semt [P| [dever| e |[Tip]| Cuplaje
OBLIGATORII

| 1 ||Ac§i0néri electromecanice I EMII” 3 | | 2 | | E | 6 | | | | | | 0 DD

| 2 ||Ac§ionéri electromecanice 11 EMII” | | | | | 0 | 3 | | 2 | | E | 6 DD

[ 3 |[Management sl [ ] [ [v][]2] [ [ [ [ [o]c

| 4 ”Microma§ini electrice EMII” 2 | | 2 | 1 | E | 5 | | | | | | 0 DS

| 5 ”Modelare si simulare EMII” | | 1 | | \% | 3 | | | | | | 0 DS

| 6 |[Practica el [ [ [ | [eo ] [4f [ [V ] e6[Ds

[7_|[Roboti a3 ] [2[t]e[s ] | [ [ [ [ o]bs

| 8 ||Sisteme de achizitii si microprocesoare EMII” | | | | E | 5 | | | | | | 0 DS

| 9 ”Sisteme discrete si comenzi numerice EMII” | | | | | 0 | 2 | | 2 | | E | 5 DS
OPTIONALE

| 1 ”Automate programabile EMII” | | | | | 0 | 2 | | 2 | | E | 5 DS

| 2 ”Conducerea asistatd a proceselor EMII” 2 | | 1 | | E | 4 | | | | | | 0 DS

| 3 ||E1emente de operare pentru roboti EMII” | | | | | 0 | 2 | | 2 | | E | 5 DS

| 4 |[Linii flexibile de fabricatie Emil|| | | | | E [ 3 | | | | | | o |Ds

| 5 ||Programare orientatd pe obiecte EMII” | | | | E | 3 | | | | | | 0 DS

[ 6 |[Servosisteme EMII]| | | | | | 0o ] 3 | [ 1 ] 1] EJ] 5 |]bs

| 7 ”Tehnologii robotizate EMII” 2 | | 1 | | E | 4 | | | | | | 0 DS

| 8 ||Telecomunicatii Emil|| | | | | [ o [ 3 | [ 1 ] 1] E | 5 |bDs

(][5 2] [wBleillvl2] [=] g
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Anul IV

PLAN DE INVATAMANT
2014/2015

IPMI - Inginerie si protectia mediului in industrie

Semestrul I

Semestrul II

Nr. Form |Credite Forma| Credit
ert. || D ISCIPLINA | [P]| a [semt [P| [dever| e |[Tip]| Cuplaje
OBLIGATORII

| 1 ||Ac§i0néri electromecanice I EMII” 3 | | 2 | | E | 5 | | | | | | 0 DD
| 2 ||Ac§ionéri electromecanice 11 EMII” | | | | | 0 | 2 | | 2 | | E | 6 DS
| 3 ”Calitatea energiei si compatibilitate electromagneticﬁMH” 2 | | 2 | | E | 5 | | | | | | 0 DS
[ 4 ][Comunicatii Emil| | | | | | [ 2 | [ 2 ] | E | 4 |Ds
| 5 ”Hidraulica si energii regenerabile EMII” 2 | | 2 | | E | 5 | | | | | | 0 DS
| 6 ||Ingineria vantului si energie solard EMII” | | | | | 0 | 2 | | 2 | 1 | E | 5 DD
| 7 ||Management SE || 1 | 1 | | | \% | 2 | | | | | | 0 C

| 8 ”Management ecologic III (Managementul de§euri10EMil|| 2 | | | | E | 5 | | | | | | 0 DD
| 9 ”Practicé elaborare proiect diploma (2 saptimani = 6BMH|| | | | | | 0 | | | | | A\ | 6 DD
| 10 ”Sisteme de monitorizare a calitatii mediului EMII” 2 | | 2 | | E | 5 | | | | | | 0 DD

OPTIONALE
| 1 ”Automate programabile EMII” | | | | | 0 | | | | | E | 5 DS
| 2 ||Echipamente numerice pentru instalatii electromeca!ﬁMII” | | | | | 0 | | | | | E | 5 DS
| 3 ||E1emente de operare pentru roboti EMII” 1 | | | | A\ | 3 | | | | | | 0 DS
| 4 ||Mode1area si simularea mediului EMII” 1 | | | | v | 3 | | | | | | 0 DS
| 5 ”Tehnologii nepoluante EMII” | | | | | 0 | 3 | | 1 | 1 | E | 4 DS
| 6 ”Tehnologii si echipamente de asigurare a calitatii mEMH” | | | | | 0 | 3 | | 1 | 1 | E | 4 DS
(Wl i][2][2] [me] Jels] [#] Z
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PLAN DE INVATAMANT
2014/2015
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